Техническое задание на изготовление электропривода для привода подачи горизонтально-расточного станка 2620ВФ
ЭПТ-0-0,4-1021

Электропривод подачи работает следующим образом:

На пульте управления имеется два задатчика, один на 30 положений, второй на 8 положений заданий. Причём на втором имеется кнопка ослабления поля в два раза. Направление вращения меняется сменой полярности сигнала задания. Кнопками вперёд, назад, стоп, меняется полярность напряжения задания, и снимается на обоих задатчиках. 

 Данный электропривод работает на три механизма подачи (направления движения резца или детали) которые выбираются переключением муфт в редукторе гидравлически. В каждом механизме стоят по два концевых выключателя наезд на который останавливает электропривод, сдвиг с концевиков осуществляется механически.
1. Питание станка 380В, с заземлённой нейтралью (возможно без нейтрали)

2. С разделительным  трансформатором. 
3. Тип электродвигателя ПБСТ42С1  Р=2,1кВт U=220В I=11А  1500/3000об/мин. Возбуждение 220В, (две обмотки по 110В от двух выпрямителей с общей точкой).

4. Тахогенератор ПТ1 230В 3000 об/мин.

5. Реверс по якорю.

6. Электропривод  должен содержать два выпрямителя обмоток возбуждения по 110В с общей средней точкой (один отключается при нажатии кнопки ослабление поля).
7. Два задатчика ступенчатых. Первый на 30 положений заданий, второй на 8 положений. Представляют собой переключатель с резисторами. 
8. Направление вращения выбирается кнопками вперёд, назад, стоп.
9.  Технологичесие блокировки сухим замкнутым  и разомкнутым контактами.
10. Задание должно формироваться в шкафу электропривода.
11. Сигнал РОП по неотключающейся  обмотки возбуждения.

12. В якорной цепи заложить дроссель.

Требования по системе  управления для привода подачи горизонтально-расточного станка 2620ВФ.
1. Трёхфазная мостовая, реверсивная.

2. С дисплеем, на котором отоброжается напряжение, ток на якоре ЭД и скорость вращения ЭД, аварийные сигналы. С дисплея необходимо изменение максимального аварийного тока, токограничения, защита от разноса электродвигателя (превышение напряжения от ТГ выше 230В)
3. Сигнал задания аналоговый реверсивный, напряжение (предварительно =24В но для подстройки точности выходного напряжения,  лучше увеличить до =110В). 
4. Сигналы Пуск, Стоп нормально открытыми контактами. Сброс аварии кнопкой стоп.

5. Защита по максимальному току. От шунта. Снятие импульсов и замыкание сухого контакта который воздействует на внешнюю релейно-контакторную часть.
6.  Токограничение нужно, но с возможностью переустановки.

7. Сигнал обрыва поля возбуждения НЗ контакт от внешнего токового реле. Если размыкается СУ снимает импульсы и выдаёт на дисплей нет возбуждения. 
8. Защита по превышению ЭД максимальной возможной скорости снятие импульсов и выдача сигнала разнос.
9. При достижении напряжения на якоре 220В и только при замыкании внешнего сухого контакта выдача дискретного сигнала ( замыканием своего НО сухого контакта). Дающий разрешение на включение ослабления поля (если таковое потребуется).
10. Обратная связь от  тахогенератора =230В при 3000Об/мин (максимальные данные).
11. При номинальной скорости вращения сигнал от тахогенератора 1500 об/мин 115В. Сигнал реверсивный.
12. Система  должна дать разрешение на ослабление поля электродвигателя (при внешнем замыкании НО контакта реле). Режим работает следующим образом. На СУ подаётся максимальное задание, при достижении напряжения на якоре ЭД до =220В и замкнутом внешнем контакте, СУ выдаёт сигнал замыканием сухого контакта, если внешняя релейная схема собрана для этого режима, включается реле ослабления поля, которое в этот момент снимается напряжения с одной полуобмотки возбуждения ЭД. Происходит резкое увеличение напряжения ТГ, при разгоне ЭД до двухкратной скорости. При превышении этой скорости СУ снимает импульсы и выдаёт сигнал разнос.
